Columna CCH

« Diseno y fabricacion robusta para trabajar en ambientes severos.

« Rotacién suave de 360 grados con bloqueo manual (opcién de rotaciéon motorizada).

« Todas los alojamientos de las guias de patin de rodillos para los movimientos vertical y horizontal
estan mecanizados para asegurar un suave movimiento.

o Inversor robusto para el control de velocidad variable del movimiento horizontal del brazo y el
desplazamiento de la base.

o Reductora helicoidal para desplazamiento vertical con motor en AC con freno y control por varia-
dor de frecuencia,para mayor seguridad.

o La cadena de alta resistencia usada para el desplazamiento vertical junto con un sistema de contra-
peso proporciona a la columna un movimientos suave y sin esfuerzo.

« Dispositivo antidcida y finales de carrera en todos los movimientos.

» Mando a distancia de bajo voltaje.
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Descripcion 50x50 = 60x60  70X70  80X80
bt e i M s v e
‘B Desplazamiento vertical ~ mm = 5000 | 6000 7000 8000
C  Altura minima bajo brazo mm: 80 | 890 . 80 . 890
‘D Desplazamiento horizontal brazo ‘mm : 5000 = 6000 | 7000 | 8000
B Longitud total brazo Tmm 7300 8390 | 9390 10390
F Distancia minima brazo(post.) mm = 1150 | 1150 | 1150 | 1150
‘G Distancia minima brazo(ant)  mm & 1250 | 1250 | 1250 | 1250
'H Anchobase @~ mm 2700 | 2700 | 2700 2700
1 Distancia entre ruedas CG ~~ mm = 2500 | . 2500 | 2500 2500
] Distancia posterior Brazo-base mm . 5000 | 6000 | 7000 | 8000
K Altura seccion brazo mm: 460 | 460 460 460
L Anchoseccién brazo mm: 230 | 230 230 . 230
‘M Altura total columna ¢ mm 7450 | . 8450 9450 . 10450
Velocidad elevacion T 000 masdmin
Velocidad Pos. brazo horizontal . 230-2300 mm/min
Velocidad Pos. base 230-2300 mm/min
Conexién 400v-3PH50/60 Hz
Capacidad de carga 400Kg




Aplicaciones

Todas nuestras columnas son fabricadas desde la perspectiva de la ingenieria colaborativa, donde
podemos personalizarlas dependiendo de el conjunto de prioridades y necesidades que necesitan
para buscar unas soluciones especificas e individuales a cada uno de nuestros clentes.
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